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Ten Stownik Danych zawiera szczegéty dotyczace danych pojazdu, ktdre mozesz zazadad, wyraznie skiasyfikowane dia fatwego dostepu. Nalezy pamietac, ze dostepnosc | typ danych telematycznych moga rozni¢ sie w zaleznosci od pojazdu, rodzaju napedu, modelu oraz obecnosci/braku systermnu nawigacji

oRsOAUE  IUKEF)
QAsHOAIME  UKEFI6) LeaF e
wn2) LEAF (ZET) INP300 NAVARA
NzONAVARA  (0Z3)
CCcs115 CCcs115
# ccs2 Kategoria danych Data Name (English Only) Opis Data Type (English only) Data Min Value Data Max Value Data Possible Value Mozliwe znaczenie wartosci
(w/NAVI) (no NAVI)
1 v v v Dane opisowe VIN Numer identyfikacyjny pojazdu, ktdry jest jednoznacznie przypisany o | ot pefined Not Defined Not Defined Not Defined Nie zdefiniowano
kazdego samochodu sprzedawanego przez Nissana.
2 v v v Dane opisowe Timestamp Godzina, w ktdrej dane zostaly wyodrebrione Not Defined Not Defined Not Defined Not Defined Nie zdefiniowano
3 v x x Dane opisowe User ID Numer identyfikacyjny przyznawany kazdej osobie, ktdra zarejestrowata |\ 1 noaio s Not Defined Not Defined Not Defined Nie zdefiniowano
sie iako czionek Nissana
Dane podrézy & Zachowanie podczas
4 v v v sy pocrozy s SpeedDisplayedValueinkmh Predkos¢ pojazdu wyswietlana na tablicy wskaznikow float o 4094 0| Zakres: 0 - 409.4 Jednostka: km/h
1 mi nym
S P N N Dane podrozy & Zachowanie podezas | ¢ ocpon Jak szybko obraca sie wat silnika w clagu minuty w danym momencie [ o G10175 o|zakres: 0 - 819175 Jednostka: obr/min
lazdy (rom = obrét na minute)
Dane podrézy & Zachowanie podczas
6 v x x iy podrozy P P ruiseControlD tting Ustawienie predkosci dia tempomatu adaptacyjnego integer 0 255 0| zakres: 0 - 255, jednostka: km/h
5 ., . " Dane podrozy & Zachowanie podczas AdaptativeCruiseControlDisplayDistanceSetting Ustawienie odlegtosci od "pojazdu z przodu" dla tempomatu integer ol 012345671 {o E!ravkvwvsw\sl\ama ""1""Krotki dystans”,"2' vSvrsdm.dystans '3 Dﬁulgl\ (ljlystans 4" Wykryta
jazdy adaptacyjnego odlegtos¢ kontrolna""5""Bardzo duza odlegios¢",'6""Zarezerwowana',"7""Zarezerwowana"}y
("0""Nie 0 celu","1""Wykryto dtuga odlegtosc”,"2""wi 0 $rednig odlegtosc”,"3"" 0
v Dane podrozy & Zachowanie podczas Wizualne wskazanie odlegtosci od "pojazdu poprzedzajacego” na N ) WVWY o v o3 < o @ < IR
8 x x ACCTargetDistanceDisplay integer 0[101234567] krotka odlegiosc” 4" "Wykryto odlegios¢
jazdy wyswietlaczu dia tempomatu adaptacyjnego o . — ;
reklementacyina"."5"."Zarezerwowana", 'Zarezerwowana','7"""Zarezerwowana"}
Dane te wskazyj rzetozenie pedatu pr: ieszenia do sterowania
Dane podrozy & Zachowanie podczas 3P P prayspies
9 x v v o AcceleratorPedalOpeningRatio zmiang biegéw w automatycznej skrzyni biegéw Tansmission (AT) i float 0 125 0|Zakres: 0 - 125 Jednostka: %
Jazdy bezstopniowe] skrzyni biegow (CVT). Jest to miara zuzycia paliwa,
ini 2 m
10 v x x paliwo FuelGaugeDisplayvalue llos¢ paliwa pozostatego w zbiorniku paliwa zgodnie ze wskaznikler integer 0 100 0 Zakres: 0 - 100 Jednostka: %
poziomu paliwa w zestawie wskaznikow
Aktualny stan natadowania akumulatora wys$wietlany w zestawie
n v v v Informacje o baterii i tadowaniu EVHVBatteryEnergyLevel ‘wskaznikow float 001 100 0| Zakres: 0 - 100 Jednostka: %
{'0""Brak fadowania’,"1""Oczekiwanie na planowane tadowanie',"2"*Zakornczone
fadowanie’,'" "tadowanie w toku",'4" Blad fadowania’,'s"" Oczekiwanie na biezace
natadowanie’,"6""Klapa energetyczna otwarta: witamy MM - Multi-Media
Stan sesji tadowania - zgodnie z opisem w "mozliwych wartosciach” 01101112,1314152,34,56 - .
2 i * * Informacje o baterii i tadowaniu Chargestatus J o P s integer o [739] Interface",'7""Zatrzymane fadowanie (stan natadowania SOC nie jest petny)","8""tadowanie
o jest kontynuowane z pefnym stanem natadowania SOC","9""V2G-Pojazd-do-sieci’ 10" V2L
Pojazd-do-zatadunku na zewnatrz'"11""V2G-Pojazd-do-sieci w stanie roziadowania’, "12""V2G-|
Vehicle-to-Grid in charge",13""Nieuzywane", 14" "Nieuzywane',"15" ‘Nieuzywane"}
Rodzaj potaczenia
"V2H - Vehicle-to-Home" to mozliwos¢ wykorzystania pojazdu do
e o \/eh\‘CA\Z’(O'zgid” - :_‘ ézhwo o 0" "Brak fadowania’"1""Normalne fadowanie’,"2" *Przyspieszone fadowanie", 3" “Szybkie
3 v v * Informacje o baterii i tadowaniu HVBatteryChargeType prywatneg integer 0[01,23456789] tadowanie","4""Szybkie tadowanie","5""Ultra
wykorzystania pojazdu do dostarczania energi z powrotem do sieci s o e e vy
szybkie’,'6" Nieuzywane",'7""Niedostepne", 8" "V2H"'9""V2G"}
Moze to poméc w ustabilizowaniu sieci w okresach szczytowego
zapotrzebowania. Ta funkcja nie jest obecnie uzywana (2025)
{'0""Brak zadania wyswietlenia (wtyczka fadowania NIE jest podfaczona)’"1""Wtyczka
4% v * * Informacje o baterii i tadowaniu EVChargePlugConnected Stan potaczenia fadujacego integer o o 0123 tadowania jest podfaczona’,"2""Nie mozna uruchomic ukiadu napedowego - podigczono
wtvczke"."3""Wartos¢ niedostepna"}
{"0""Cisnienie w porzadku i brak awarii",'"1""Awaria' ‘Niedopompowanie”,"3""Niedociénienie
s v v * Wypadki i alerty StatusWheelStateFrontLeft Stan napompowania przedniej lewej opony integer 0/(0123,456,7] i awaria","4""Przebicie opony","s""Przebicie | awaria",'s""Przebicie i
niedocisnienie”,"7""Przebicie i niedocisnienie oraz awaria"}
{"0""Cisnienie w porzadku i brak awarii","1""Awaria"."2""Niedopompowanie","3""Niedocisnienie
6 v v * Wypadki i alerty StatuswheelStateFrontRight Stan napompowania przedniej prawej opony integer 0/(0123,456,7] i awaria","4""Przebicie opony","s""Przebicie | awaria",'s""Przebicie i
niedocisnienie","7""Przebicie i niedocisnienie oraz awaria"}
{"0""Cisnienie w porzadku i brak awarii",'"1""Awaria' ‘Niedopompowanie”,"3""Niedociénienie
7 v v * Wypadki i alerty StatusWheelStateRearLeft Stan napompowania tylnej lewej opony integer 0([01234567] i awaria","4""Przebicie opony’,"s""Przebicie i awaria","6""Przebicie i
niedocisnienie","7""Przebicie i niedocisnienie oraz awaria"}
{"0""Ci$nienie w porzadku i brak awarii","1 ‘Niedopompowanie”,"3""Niedociénienie
8 v v * Wypadki i alerty StatusWheelStateRearRight Stan napompowania tylnej prawej opony integer 0/(0123,456,7] i awaria","4""Przebicie opony","s""Przebicie | awaria",'s""Przebicie i
niedocisnienie","7""Przebicie i niedocisnienie oraz awaria"}
{'0""Przednia wycieraczka w pozycji zatrzymania' 1" "Przednia wycieraczka zmuszona do
19 v v v Osiagi pojazdu StatuswipingFront Stan wycieraczek przedniej szyby integer 0/(01467] zatrzymania’,'4"*Niedostepna’,'6"*Zadano wycierania z niska predkoscia’ 7" Zzazadano
wycierania z duza predkoscia’}
Odczyt ciénienia w przedniej prawej oponie
System monitorowania ciénienia w oponach aktualizuje sie tylko wtedy,
20 v v x Osiagi pojazdu StatuswheelPressureFrontRight gdy pojazd jest w ruchu. Jesli samochdd byt zaparkowany przez diuzszy  |float o 7620 0| zakres: 0 - 7620 Jednostka: mbar
czas, bedzie nadal wyswietlat wartosci ciénienia w starych oponach,
dopdki nie zacznie ponownie dziata¢
Odczyt ciénienia w przedniej lewej oponie
System monitorowania ciénienia w oponach aktualizuje sie tylko wtedy,
2 v v x Osiagi pojazdu StatuswheelPressureFrontLeft gdy pojazd jest w ruchu. Jesli samochdd byt zaparkowany przez diuzszy  |float o 7620 0| Zakres: 0 - 7620 Jednostka: mbar
czas, bedzie nadal wyswietlat wartosci ciénienia w starych oponach,
dopdki nie zacznie ponownie dziata¢
Odczyt ciénienia w prawej tylnej oponie
System monitorowania ciénienia w oponach aktualizuje sie tylko wtedy,
2 v v x Osiagi pojazdu StatuswheelPressureRearRight gdy pojazd jest w ruchu. Jesli samochdd byt zaparkowany przez diuzszy  |float o 7620 0| zakres: 0 - 7620 Jednostka: mbar
czas, bedzie nadal wyswietlat wartosci ciénienia w starych oponach,
dopdki nie zacznie ponownie dziatat
Odczyt ciénienia w lewej tylnej oponie
System monitorowania ciénienia w oponach aktualizuje sie tylko wtedy,
23 v v x Osiagi pojazdu StatuswheelPressureRearLeft gdy pojazd jest w ruchu. Jesli samochdd byt zaparkowany przez diuzszy  |float o 7620 0| Zakres: 0 - 7620 Jednostka: mbar

czas, bedzie nadal wyswietlat wartosci ciénienia w starych oponach,
dopdki nie zacznie ponownie dziata¢




# ccs2 CCSVLS | CCST/S |y oragoria danych Data Name (English Only) opis Data Type (English only) DataMinValue | Data Max Value Data Possible Value Mozliwe znaczenie wartosci
(w/NAVI) (no NAVI)
24 v v x Osiagi pojazdu StatuswheelPressureFrontAxie Odczyt systemu monitorowania ciénienia w oponach osi przedniej float 150 760 0|Zakres: 150 - 760 Jednostka: KPa
25 v v x Osiagi pojazdu StatuswheelPressureRearAxie Odczyt systemu monitorowania cisnienia w oponach osi tyinej fioat 150 760 0|zakres: 150 - 760 Jednostka: kPa
26 v v B Osiagi pojazdu RearFoglightsStatus Stan tylnych $wiatet przeciwmgielnych integer o1 {0""tyine $wiatio przeciwmagielne wylaczone","1" "tylne $wiatio przeciwmgielne wiaczone"}
27 v v v Osiagi pojazdu LightningExternalDRL Stan $wiatel do jazdy dziennej integer o1 {'0""Nie zazadano swiatet do jazdy dziennej’,"1""Prosba o Swiatla do jazdy dziennej's
28 v v x Osiagi pojazdu PositionLightssStatus Stan $wiatet pozycyjnych integer 01 {'0""Swiatta pozycyjne wytaczone","1""Swiatta pozycyjne wiaczone"}
29 v v x Osiagi pojazdu LightningHighBeam Stan $wiatef drogowych integer 101 ; om.‘wvsn v::iiwacz Swiatet drogowych nie jest wymagany”,"T""Zazadano wyswietlania swiatef
rocowy
("0""przednie $wiatta przeciwmgielne nie s: magane”,"1""'zazadano przednich $wiatet
30 v v v Osiagi pojazdu LightningFrontFogLight Stan przednich éwiatet przeciwmgielnych integer 11 rovp P g a Wymagane’, adano p
przeciwmaielnveh"y
n
3 v v v Osiagi pojazdu EngineCoolantTemp. Temperatura piynu chiodzacego silnik w silniku spalinowym (niedostepne | 40 24 0|Zakres: -40-214 jednostka: °C
dla pojazdow elektrycznych)
{'0""Funkcja wykrywania""1""Usterka w przypadku zderzenia tylnego","2""Usterka w
£} v v x Osiagi pojazdu CrashDetectionOutoforder Stan awearii czujnikéw zderzeniowych integer 0123] przypadku zderzenia bocznego lub czolowego','3"*Awaria w przypadku wykrywania
zderzenia’y
{'0""Nieprawidtowa pozycja okna""1""Pozycja okna 0 (zamknieta)',"2""Sektor okna
0,1,10,11,1213,14,15,2,3,4,5,6| 01","3""Pozycja okna 1","4""Sektor okna 12","5""Pozycja okna 2","6""Sektor okna 23""7""Pozycja
33 v * * Osiagi pojazdu SunroofPosition Potozenie szyberdachu integer o|lOM0MI21314152345, . y iy o, N Z\“ . R ‘ Ve
789] okna 3""8""Sektor okna 34""9""Pozycja okna 4""10""Sektor okna 45""11""Okno pozycja
5""M2""Sektor okna 56""13""Pozycja okna 6', "14""Sektor okna 67°,15""Pozycja okna 7"}
34 v * * Stan w pojezdzie HVAC_FanBlowerMotorStatus Stan dmuchawy HVAC (ogrzewanie, wentylacja i klimatyzacja). integer 01 {'0""silnik dmuchawy wytaczony","1""Silnik wentylatora dmuchawy wigczony}
Poziomy predkosci dmuchawy HVAC (ogrzewanie, wentylacja i 01101,121314152,3,456 Lot Brak wyswietlania’,"1""Poziom 172'Poziom 2°5'*Poziom 3'4"*Paziom 475"*Poziom
35 v x x Stan w pojezdzie ICE_HVAC_DisplayClimBlowerLevel khmatyzvaz :) wy 9 g 2 integer 0l a6 poziom 617 'Pozlom 78" Poziom 89" "Poziom 9/,10"'Poziom 10" 11"Poziom
I o 1""12""Poziom 12""13""Poziom 13", 5""Dmuchawa wytaczona"}
36 v x x Stan w pojezdzie ICE_HVAC_DisplayClimForcedRecy stan recyrkulacji powietrza HVAC (ogrzewanie, wentylacja i kiimatyzacja). |integer [012] {0""Brak wyswietlania’"1""Recykling wiaczony"."2""Recykling WYEACZONY"}
Stan automatycznej recyrkulacji powietrza HVAC (Ogrzewanie, Wentylacja "0""Niedostepna wartosc","1""Automatyczne recyklingowanie nie jest w
37 v x x Stan w pojetdzie HVAC_RecyclingAutoDisplay yeznej recy! P (©g . Wentiada | e ger 0123 {0 Niedostep fyezne recykingows J
i Klimatyzacia). toku"."2""Automatvczny recvkling w toku"."3""Nieuzywane"}
{'0""Parking - P""1""Wsteczny - R","2""Neutralny - N","3"" Jazda - D","4""Tryb reczny - M",'5""L-
Niski bieg","6""Ds-Drive Sport","7""Potwierdzona pozycja dzwigni (brak sygnatu
P - [01101,121314152,3,456 9 - P ‘ pozye oni ¢ v
38 v x x Osiagi pojazdu GearBoxAutoLeverPosition Wyb6r dzwigni skrzyni biegow integer 917801 przefaczenia)’'8""8
o (Hamulec)""9""Nieuzywane","10"Nieuzywane","11""Nieuzywane","12""Nieuzywane","13""Nieuzy
wane","14""Nieuzvwane","15"" 1
39 v x x Stan w pojezdzie HVAC_Temperature Temperatura wlewej strefie Kiimatycznej HVAC (ogrzewanie, wentylacjal | ¢ . 0 1275 0| Zakres: 0-127,5 Jednostka: °C
Klimatyzacia)
Stan lampek ostrzegawczych - reczny lub automatyczny (| odczas
40 v x x Osiagi pojazdu LightingwarningLightsStatus P gawezyeh - reczny tyczny (np. p integer 11 0" "Swiatha ostrzegawcze wylaczone" 1" Lampki ostrzegawcze wiaczone'}
hamowania awarvineao)
{'0""OFF""1""P-Parking","2""R-Reverse","3""N-Neutral","4""D-Drive","5""S-Sport","6""L-Low
gear"'7""B-Brake""8""1st gear"'9""2nd gear""10""3rd gear","11""4th gear","12""5th
gear""13""6th gear","14""7th gear",'"15""8th gear","16"'9th gear""17""10th gear","18""Not
[0,110,11,12,13,14,15,16,17,18, | used","19""Not used","20""Manual 1st", "21""Manual 2nd","22""Manual 3rd""23""Manual
19,2,20,2122,2324,2526,2 | 4th","24""Manual 5th""25""Manual 6th","26""Manual 7th","27""Manual 8th","28""Manual
7.28,29,3,30,31,32,33,34,35, | 9th","29""Manual 10th","30""Not used","31""Not used","32""Auto 1st","33""Auto 2nd""34""Auto
4 v x x Osiggi pojazdu GearBoxAutomaticRangelndication Bieg lub tryb skrzyni biegéw, ktéra jest aktualnie pracujaca. integer 36,37,3830,4,40,4142,434 | 3rd""35"" AUto 4th","36""Auto 5th","37""Auto 6th","38""Auto 7th"'39""Auto 8th', "40""Auto
4,45,46,47,48,49,550,51,52 | 9th","41""Auto
|53,54,55,56,57,58,59,6,60, 2" Nieuzywane'"43"" Nieuzywane',"44""Nieuzywane""45""Nieuzywane","46"" Nieuzywa
6162,63789] 7""Nieuzywane","48""Nieuzywane","49""Nieuzywane',"50""Nieuzywane',"51"Nieuzywane
"'52" " Nieuzywane','53""Nieuzywane",'54""Nieuzywane","55""Nieuzywane", 56" Nieuzywane',"5
7""Nieuzywane","58""Nieuzywane",
59" "Nieuzywane""60""Nieuzywane',"61""Nieuzywane',"62"'Nieuzywane""63"'Nieuzywane"}
Procentowy moment obrotowy silnika (skala 0-125%): procent moze na
42 v B x Osiagi pojazdu EngineRawsensor krétki czas przekroczy¢ maksymalng wartosé nominalng 100% w sytuadji |float o 125 0| zakres; 0-125 Jednostkad%
"nadmierneqo dotadowania".
43 v x x Osiagi pojazdu ePedalModeDisplayRequest Stan trybu e-Pedal integer X)) {'0""Brak wyswietlacza""1""Tryb ePedal aktywny wiaczony"}
44 v x x Stan w pojezdzie DoorsBackLocked Stan zamka tylinych drzwi integer o1 {10""Tylne drzwi sg odblokowane","1"*Tyine drzwi sa zablokowane'}
- I m: (n|
45 v x x Osiggi pojazdu BrakelLampStatus Stan lampy swiatta hamowania - reczna lub automatyczna (np. podczas integer 1 {'0""Lampa hamowania wytaczona","1""Lampa hamowania wigczona"}
hamowania awaryineqo)
Aktualna temperatura ogrzewania, wentylacji i kimatyzacji (HVAC)
46 v x x|stanw pojezdzie HVACTemperatureCabinCurrentValue o < » wentyac) YR (HVaQ) fioat -40 50 0| zakres: - 40 - 60 Jednostka
‘wewnatrz kabiny poiazdu
Temperatura powietrza w kolektorze dolotowym (ukiad doprowadzania
powietrza do silnika)
Niektére dane moga by¢ nieprawidiowe Iub niewiarygodne, poniewaz
47 v B x Osiagi pojazdu EngineAirTemperature 93 BYC niep! vd 9 integer -40 86 0|zakres: - 40 - 86 Jednostka: °C
czujnik nie dziatat prawidiowo lub warunki byly nietypowe podczas
zbierania danych. W przypadku Nissana Qashaai (J12) *-40°C" jest
wartoscia domysina wyswietlang w przypadku wystapienia biedu
("0""przednia wycieraczka zatrzymana',"1""al na niska predkosc’,"2""al na oka
48 i * * Osiagi pojazdu WipingFrontDuration Predkos¢ wycieraczek przedniej szyby integer 0123 {0"p ednia VW “ 2y 1" aktyw pres " ktywna wyse
predkos¢'"3""Niedostepna"y
{'0""Nieprawidiowa pozycja okna',"1""Okno cafkowicie zamknigte (blokada sprzetowa lub
programowa)’,"2"*Pozycja krétkiego spadku okna','3"*Okno w pozycji posredniej (gorma
49 v * * Stan w pojezdzie windowsFrontLeftPosition Stan przedniej lewej szyby integer 012345671 pozycja niz pozycja RCU)","4""Okno w pozycji opuszczanej RCU",'S""Okno w pozycji posredniej
(domysinie lub nizej niz pozycja RCUY'"6"*Okno cafkowicie otwarte (blokada
programowa)","7""Okno catkowicie otwarte (blokada sprzetowa)'}
{"0""Nieprawidtowa pozycja okna""1""Okno calkowicie zamknigte (blokada sprzetowa lub
programowal’,"2""Pozycja krétkiego spadku okna',"3""Okno w pozycji posredniej (gérna
50 v x x Stan w pojezdzie WindowsFrontRightPosition Stan przednie] prawej szyby integer [01234567) pozycja niz pozycja RCUY',"4"*Okno w pozycji opuszczane] RCU",'5"“Okno w pozycji posrednie]
(domysinie lub nizej niz pozycja RCU)""6""Okno catkowicie otwarte (blokada
programowa)","7""Okno catkowicie otwarte (blokada sprzetowa)'}
Pozycja kierownicy (Kierownica po lewe stronie / kierownica po prawe)
51 v x x Stan w pojezdzie BCM _PositionDriverSide Porve v po lewej / POPrawe] i teger o1 {£0""Lewa strona’"1"*Prawa strona'}
52 v x x Stan w pojezdzie StatusignitionSwitchPosition Stan wytacznika zaptonu pojazdu integer o1 {0""Brak pozycji zaptonu’,"1""Przekrecono na pozycje zaptonu lub startowa'}
53 v x B Stan w pojezdzie DoorsDriverLocked Stan zablokowania drzwi po stronie Kierowcy. integer o1 {'0""Drzwi kierowcy odblokowane","1"Drzwi kierowcy zablokowane'y
54 v * * Stan w pojezdzie DoorsPassengerLocked Stan zablokowania przednich drzwi pasazera integer o1 {'0""Drzwi pasazera odblokowane","1"'Drzwi pasazera zablokowane"}
55 v x x Stan w pojezdzie DoorsRearRightLocked Stan zablokowania tylnych prawych drzwi integer o1 {'0""Tylne prawe drzwi odblokowane","1"*Tyine prawe drzwi zablokowane'y
56 v * * Stan w pojezdzie DoorsRearLeftLocked Stan zablokowania tylnych lewych drzwi integer 01 {'0""Tylne lewe drzwi odblokowane","1"*Tylne lewe drzwi zablokowane'"}
o e o
57 v v x Stan w pojezdzie SeatBeltFirstRowDriver Stan pasa bezpieczeristwa kierowcy integer [0123] {10"Pas bezpieczenstwa nie jest m°"“°’°waf"w 'Pas bezpieczeristwa jest odpiety "2 Pas

iest zanieny" 13"




# ccs2 CCSI5 | CCSI15 |\ oiaqoria danych Data Name (English Only) opis Data Type (English only) DataMinvalue  |Data Max Value Data Possible Value Mozliwe znaczenie wartosci
(w/NAVI) (no NAVI)
Stan srodkowego pasa bezpieczenistwa pasazera w pierwszym rzedzie.
"0"Pas bezpieczeristwa nie jest monitorowany’"1*'Pas bezpieczeristwa jest odpiety”'2"'Pas
58 v * * Stan w pojezdzie SeatBeltFirstRowCenter Wartos¢ "Pas bezpieczeristwa nie jest monitorowany” w przypadku braku |integer 0123 ‘DEZ \eczehsswa o wew"J"s“ ey “)V‘ P J pigty”
s siedzenia w pierwszym rzedzie. P Jestzapiety i
59 v v x  |stanwpojezdzie SeatBeltirstRowPassenger Stan pasa bezpieczeristwa pasazera w pierwszym rzedzie integer (0123] ‘Dg ::: ::235;f:(s:/::;-ST;“;Z;Z?SW 'Pas bezpieczeristwa jest odpiety "2 Pas
zpiecz: iest zapiety"'""Ni %
Stan srodkowego pasa bezpieczenstwa pasazera w drugim rzedzie.
"0""Pas bezpieczeristwa nie jest monitorowany’,"1""Pas bezpieczeristwa jest odpiety’'2"
L v i i Stan w pojezdzie SeatBeltSecondRowCenter Wartos¢ "Pas bezpieczeristwa nie jest monitorowany” w przypadku braku |integer 0123 ‘DEZ \eczehsswa o wew"J"s“ B “)V‘ P J pigty”
s siedzenia w druaim rzedzie P Jestzapiety i
) ?tan lewego pasa bezpieczeristwa pasazeraw drugim rzedzie. Wartos¢ {'0""Pas bezpieczeristwa nie jest monitorowany’,"1""Pas bezpieczeristwa jest odpiety”,"2"'Pas
61 v v v |stanw pojezdzie SeatBeltsecondRowLeft Pas bezpieczeristwa nie jest monitorowany" w przypadku braku miejsca |integer [0123] bezplecsanatuin joot zaptaty 5 N edostepny)
w druaim rzedzie :
Stan prawego pasa bezpieczeristwa pasazera w drugim rzedzie. Wartos¢. e . o
0"'Pas bezpieczenstwa nie jest monitorowany’,"1"*Pas bezpieczeristwa jest odpiety’,"2
62 v v v |stanw pojezdzie SeatBeltSecondRowRIght "Pas bezpieczeristwa nie jest monitorowany" w przypadku braku miejsca |integer 0123] ‘DEZ oy r\s?wa o wew"J"S“ ey “)V‘ Pl J picty’
w drugim rzedzie P Jestzapiety i
. Stan Srodkowego pasa bezpieczeristwa pasazera w trzecim rzedzie {'0""Pas bezpieczeristwa nie jest monitorowany”,"1""Pas bezpieczeristwa jest odpiety”"2""Pas
63 v x x |stanw pojezdzie SeatBeltThirdRowCenter Wartoéc *Pas bezpieczeristwa nie jest monitorowany” w przypadku braku |integer 0123 bezplecsanatuin joot zaptaty 5 Nedostepny)
mieisca w trzecim rzedzie. .
Stan lewego pasa bezpieczenistwa pasazera w trzecim rzedzie. Wartos¢ e . o
0"'Pas bezpieczenstwa nie jest monitorowany’,"1"*Pas bezpieczeristwa jest odpiety’,"2
64 v B x Stan w pojezdzie SeatBeltThirdRowLeft "Pas bezpieczeristwa nie jest monitorowany" w przypadku braku miejsca |integer 0123] ‘DEZ oy hsfwa o wew"J"S“ ey “)V‘ Pl J picty’
w trzecim rzedzie P Jestzapiety i
., ?‘an prawego pasa bezpleczeristwa pasazera wtrzecim rzedzie. Wartos¢ {"0""Pas bezpieczenstwa nie jest monitorowany”,"1"'Pas bezpieczeristwa jest odpiety’,"2"'Pas
65 v x x |stanw pojezdzie SeatBeltThirdRowRIght Pas bezpieczeristwa nie jest monitorowany" w przypadku braku miejsca |integer [0123] bezplecsanatuin joot zaptaty' 5 N edostepny)
w trzecim rzedzie. .
{'0""Nieprawidtowa pozycja okna""1""Okno calkowicie zamknigte (blokada sprzetowa lub
programowal’,"2""Pozycja krétkiego spadku okna',"3""Okno w pozycji posredniej (gérna
66 v x x Stan w pojezdzie windowsRearLeftPosition Stan tylnej lewej szyby integer 01234567 pozycja niz pozycja RCU)'""4""Okno w pozycji opuszczanej RCU",'S""Okno w pozycji posredniej
(domysinie lub nizej niz pozycja RCU)""6""Okno catkowicie otwarte (blokada
programowa)","7""Okno catkowicie otwarte (blokada sprzetowa)'}
£0"'Nieuzywany',"1"*Pedat hamulca nie jest wcisnigty’,"2"*Pedat hamulca
67 v x x  |osiagi pojazdu ESCBrakingPedalinformation Stan nacinigcia pedatu hamulca integer [01234567) weignity’, 3" Nieuzywany’,"4"*Pedat hamulca potwierdzony
weisniety”,"s""Nieuzywany","6""Nieuzywany","7" "1 3
0" lewy | prawy migajacy wskaznik WYEACZONY","T"*lewy wskaznik migajacy WEACZONY |
rawy migajacy wskaznik WYEACZONY", 2" lewy wskaznik migajacy WYEACZONY | pray
68 v x x| osiagi pojazdu LightningFlashingindicator Stan migajacych wskaznikow éwietinych integer 1012371 o ;a”’ﬁcygwia;mk WMCZON:?T oy mlgaj:/cy e vfufcczyowtﬁrew leaJ:,cyy
wskaznik wiaczony"'7""Niedostepny"t
("0""Wyswietlanie $wiatet mijania nie jest wymagane","1""Zazadano Swietlania Swiatet
L v v *  |Osiagi pojazdu LightningLowBeam Stan zadania Swiatef mijania integer 01 iﬁ ”a‘m"“ﬁ) i Jest wymagane”, adano wys
Status obecnosci pasazera.
"Obecny": waga wykryta przez czujnik cisnienia (dowolny rodzaj, w tym
zwierzeta lub bagaz). "Nieobecny": nie wykryto masy. "Nieznany": pas
70 v * * |stanw pojezdzie PresencePassenger 442 [ub bagaz) "Nieofecny': nie wyiryto masy. VP integer 0123] £0"Nie monitorowane’,"1 Nieobecny' 3" Nieznany’)
bezpieczeristwa zapiety. "Niemonitorowane” brak czujnika cisnienia w
siedzeniu (lub brak siedzenia).
Status obecnoscl pasazera w $rodku plerwszego rzedu
"Obecny" waga wykryta przez czujnik ciénienia (dowolny rodza, w tym
7 i * * Stan w pojezdzie CustomerpresencefirstRowCenter 2zwierzeta lub bagaz). "Nieobecny": nie wykryto masy. "Nieznany': pas integer 0123 {'0"Nie monitorowane","1 Nieobecny","3""Nieznany'}
bezpieczeristwa zapigty. “Niemonitorowane" brak czujnika cignienia w
siedzeniu (lub brak siedzenia)
Status obecnoscl pasazera w Srodku drugiego rzedu.
"Obecny" waga wykryta przez czujnik ciénienia (dowolny rodza, w tym
72 i * * Stan w pojezdzie CustomerPresenceSecondRowCenter 2zwierzeta lub bagaz). "Nieobecny": nie wykryto masy. “Nieznany": pas integer 0123 {0""Nie monitorowane' Nieobecny',"3""Nieznany'}
bezpieczeristwa zapiety. “Niemonitorowane" brak czujnika cignienia w
siedzeniu (lub brak siedzenia)
Status obecnoscl pasazera w drugim rzedzie po lewj stronie
"Obecny" waga wykryta przez czujnik ciénienia (dowolny rodza, w tym
73 i * * Stan w pojezdzie CustomerPresenceSecondRowLeft 2zwierzeta lub bagaz). "Nieobecny": nie wykryto masy. "Nieznany': pas integer 0123 {'0"Nie monitorowane","1 Nieobecny","3""Nieznany'}
bezpieczeristwa zapiety. “Niemonitorowane" brak czujnika cignienia w
siedzeniu (lub brak siedzenia)
Status obecnosci pasazera w drugim rzedzie po prawe stroie.
"Obecny" waga wykryta przez czujnik ciénienia (dowolny rodza, w tym
74 i * * Stan w pojezdzie CustomerPresenceSecondRowRIight 2zwierzeta lub bagaz). "Nieobecny": nie wykryto masy. "Nieznany': pas integer 0123 {'0"Nie monitorowane' Nieobecny","3""Nieznany'}
bezpieczeristwa zapiety. “Niemonitorowane" brak czujnika cignienia w
siedzeniu (lub brak siedzenia)
Status obecnoscl pasazera w Srodku trzeciego rzedu
"Obecny" waga wykryta przez czujnik ciénienia (dowolny rodza, w tym
75 i * * Stan w pojezdzie CustomerPresenceThirdRowCenter 2zwierzeta lub bagaz). "Nieobecny": nie wykryto masy. "Nieznany': pas integer 0123 {'0"Nie monitorowane' Nieobecny","3"“Nieznany'}
bezpieczeristwa zapigty. “Niemonitorowane" brak czujnika cignienia w
siedzeniu (lub brak siedzenia)
Status obecnoscl pasazera w trzecim rzedzie po lewe) stronie
"Obecny" waga wykryta przez czujnik ciénienia (dowolny rodza, w tym
76 i * * Stan w pojezdzie CustomerPresenceThirdRowLeft 2zwierzeta lub bagaz). "Nieobecny": nie wykryto masy. "Nieznany': pas integer 0123 {'0"Nie monitorowane","1 Nieobecny","3"“Nieznany'}
bezpieczeristwa zapigty. “Niemonitorowane" brak czujnika ciénienia w
siedzeniu (lub brak siedzenia)
Status obecnosci pasazera w trzecim rzedzle po prawej stronie
"Obecny" waga wykryta przez czujnik ciénienia (dowolny rodza, w tym
” i * * Stan w pojezdzie CustomerpresenceThirdRowRight 2zwierzeta lub baga?). "Nieobecny": nie wykryto masy. "Nieznany': pas integer 0123 {'0"“Nie monitorowane" Nieobecny","3""Nieznany'}
bezpieczeristwa zapiety. “Niemonitorowane" brak czujnika cignienia w
siedzeniu (1ub brak siedzenia)
78 v x x  |osiagi pojazdu WheelpressrestateFrontLeft f;;’;:fé;:“ monitorowania cisnienia w oponach dla przedniego integer o1 0"*Ciénienie aktualne""1"'Ciénienie nie jest aktualne)
79 v x x Osiggi pojazdu WheelPressurestateFrontRight Stan systemu monftorowania cisnienia w oponach dia przedniego integer 1 {'0"'Cisnienie aktualne”"1""Cisnienie nie jest aktualne"y
praweqo kofa
80 v x x  |osiagi pojazdu WheelpressrestateRearLeft i:g systemu monitorowania cisnienia w oponach dia tylnego lewego ;qgor o1 0" Ciénienie aktualne’ " ""Cinienie nie jest aktualne’)
Ell v x x |osiagipojazdu WheelPressurestateRearRight Zj: systemu monitorowania ciénienia w oponach dia tinego prawego g ger o1 {0""Cisnienie aktualne’,""'Cisnienie nie jest aktualne}
{'0""Nieprawidtowa pozycja okna""1""Okno calkowicie zamknigte (blokada sprzetowa lub
programowal’,"2""Pozycja krétkiego spadku okna',"3""Okno w pozycji posredniej (gérna
82 % x x Stan w pojezdzie windowsRearRightPosition Stan tylnej prawej szyby integer 01234567 pozycja niz pozycja RCU)'""4""Okno w pozycji opuszczanej RCU",'S""Okno w pozycji posredniej

(domysinie lub nizej niz pozycja RCU)'"6""Okno calkowicie otwarte (blokada
programowa)","7""Okno catkowicie otwarte (blokada sprzetowa)'}




# ccs2 CCSI5 | CCSI15 |\ oiaqoria danych Data Name (English Only) opis Data Type (English only) DataMinvalue  |Data Max Value Data Possible Value Mozliwe znaczenie wartosci
w/NAV | (no Nav)
{10""Tryb 0=NORMALNY/STANDARDOWY/AUTOMATYCZNY", """ Tryb 1=ECO""2"" Tryb
2= "Tryb 3=SPORT+/POWER","4""Tryb 4=KOMFORT"5""Tryb
SOBISTY'"6"" Tryb 6=SNIEG","7""Tryb 7""8""Tryb 8=OFF-ROAD/GRAVEL'"9"" T
[01I0TIISIAISIENTIE, | o 16 /R UT 10" Tryb 10-PIASEK! 1" Tryb T1-HOL" 2" "Tryb 12-ALL ROAD/ROCK", 15" Tryb
83 i * * Osiagi pojazdu DriveModesState Stan trybu jazdy integer 19,2,202122,2324,2526,2 107TYD T : v o B . o
79682555051 4567 0] | > EKSTREMALNY' 14" Tryb 14=WYDAINOSC' 15" Tryb 15-WITAMINA' 16" Tryb
RERERTASBAET NeawvSCIG! M7 Tryb 171 118" Tryb 18", 19" Tryb 19°,"20" Tryb 20","21""Tryb 21°'22"" Tryb
22775 Tryb 231247 Tryb 24°725" Tryb 25°726" Tryb 26""27""Tryb 27°28""Tryb 28""29" Tryb
29""30": "Mode 30","31""Niedostepny’}
"0" Wyt 1" Przerywany lub automatyczny’,"2""Niska predkosc’ 3" Wysoka
8 v M x  |osiagi pojszau FrontWiperSwitchStatus stan predkosci wycieraczek przedniej szyby integer 101234567] ok, 1 preerywany ey Predkosc s s
bredkos¢'"4""Mafa"'s"'Nieuzywane'"6""Nieuzywane".'7""Nieuzywanet
85 v x x Stan w pojezdzie StatusDoorDriver Stan drzwi kierowcy integer 012 {'0""Niedostepna wartosc","1""Drzwi kierowcy zamknigte","2""Drzwi kierowcy otwarte}
86 v x x Stan w pojezdzie StatusDoorRearLeft Stan lewych drzwi tylnych integer 012 {'0"'Niedostepna wartosc", """ Tylne lewe drzwi zamkniete’,"2" Tyine lewe drzwi otwarte'}
87 v x x Stan w pojezdzie StatusDoorRearRight Stan prawych drzwi tylnych integer 012 {'0""Wartosc niedostepna’,'1" Tylne prawe drzwi zamknigte","2""Tyne prawe drzwi otwarte'}
88 i * * Stan w pojezdzie StatusDoorTailGate Stan drzwi bagaznika integer 0121 {0""Wartos¢ niedostepna’,"1"'Tylna klapa jest zamknieta", 2" Tylna klapa jest otwarta"}
89 i * * Stan w pojezdzie StatusDoorFrontLeft Stan lewych drzwi przednich integer 0121 {'0""Niedostepna wartos¢","1""Drzwi zamknigte',"2""Drzwi otwarte"}
Stan wiaczenia/wylaczenia automatycznego hamowania awaryjnego
90 v * * Osiagi pojazdu ActivationStateFCwW wha / e g ey integer 013] {"0""AEB WYL / FCW WYL""1""AEB WYL / FCW WL","3""AEB WEACZONY / FCW WEACZONY"}
(AEB) i svsternu ostrzeqania orzed kolizia (FCW)
Stan aktywacji systemu ostrzegania o niezamierzonej zmianie pasa
91 v x x Osiagi pojazdu StateActivation ruchu er‘ A=y 9 J P integer 0123] {'0""Niedostepny","1"" Aktywowany'","2""Dezaktywowany","3" Nieuzywany}
Dane podrozy & Zachowanie podczas
92 v x x iy podrozy o StatusSpeedunit Jednostka miary predkosci pojazdu integer o1 {£'0""Jednostka predkosci w km/h","1"" Jednostka predkosci w mph'}
93 * * v Informacje o baterii i tadowaniu HVACEVStatusofaC Stan wigczenia/wytaczenia klimatyzatora integer 01 {10 WYE" """ WE ")
94 * * v Informacje o baterii i tadowaniu EV_HeaterStatus Stan wigczenia/wytaczenia grzatki integer 01 {10 WYE" """ WE ")
95 v * * Stan w pojezdzie StatusDoorPassenger Stan drzwi pasazera integer 01,21 {"0""Niedostepna wartos¢","1""Drzwi pasazera zamkniete","2""Drzwi pasazera otwarte"}
9% v x x Stan w pojezdzie StatusDoorFrontRight j:::::’gc‘a / zamknigcia drzwi przednich prawych widoczny na tablicy | ;oo 012] {'0""Niedostepna wartos¢","1""Drzwi zamknigte',"2""Drzwi otwarte"}
rikow
"0""Wstepne warunki zabronione',"1""Brak wstgpnego warunku w toku
o7 v x x Stan w pojezdzie PresoakActivationstatus Zdalna aktywacja Klimatyzacji integer 01231 t < . =Pneg

warunek w toku","3""!




